
Semana Sesión
1 Introducción, sensores y aplicaciones de la percepción 3D
2 Preprocesamiento y Segmentación de nubes de puntos
3 Práctica 1
4 Reconocimiento  y Reconstrucción 3D
5 Práctica 2 
6 Deep learning en 3D
7 Presentación de trabajos


