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1| 1|Introduccion. Ecuaciones generales de movimiento X 1.66 3.25
1| 2[Ecuaciones generales de movimiento X 1.66 3.25
2| 3|Ecuaciones lineales de movimiento X 1.66 3.25
2| 4|Ecuaciones de movimiento. Tarea 1 X X 1.66 3.25
3| 5|Derivadas de estabilidad X 1.66 3.25
3| 6|Movimiento longitudinal y lateral. X 1.66 3.25
4| 7|Modos de aeronave. Tarea 1 X X 1.66 3.25
4| 8|Respuesta a actuadores. X 1.66 3.25
5| 9|Lazo abierto. Tarea 1 X X 1.66 3.25
5| 10|Respuesta a actuadores. Estado estable. X 1.66 3.25
6| 11|Prueba no lineal. Tarea 1 X X 1.66 3.25
6| 12|Dindmica de resumen X 1.66 3.25
7| 13|Presentacion. Tarea 1 X X 1.66 3.25
7| 14|Elementos de navegacidn Sensores X 1.66 3.25
8| 15|Bloque de navegacion. Tarea 2 X X 1.66 3.25
8| 16|Estimacion del estado X 1.66 3.25
9| 17|Sensores modelo. Tarea 2 X X 1.66 3.25
9| 18|Filtrado estadistico X 1.66 3.25
10| 19|Filtro estadistico Tarea 2 X X 1.66 3.25
10| 20(Resumen de navegacion X 1.66 3.25
11| 21|Presentacion. Tarea 2 X X 1.66 3.25
11| 22|Control de lazo cerrado X 1.66 3.25
12| 23|Controladores longitudinales. Tarea 3 X X 1.66 3.25
12| 24|Controladores PID y LQR X 1.66 3.25
13| 25|Controladores laterales. Tarea 3 X X 1.66 3.25
13| 26|Disefio de control y ejemplos X 1.66 3.25
14| 27|Prueba no lineal. Tarea 3 X X 1.66 3.25
14| 28|Resumen de Control y Manejo de Calidades X 1.66 3.25
29|Presentacion. Tarea 3 X X 1.66 3.25
Subtotal 1] 48 91
Total 1 (Hours of class plus student homework) 139
8 Tutorials, handing in, etc., 1.8 -
14 Assessment 4 10
Subtotal 2 6 10
Total 2 (Hours of class plus student homework) 16
Total| 155




