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DENOMINACION ASIGNATURA: Sistemas Electronicos Digitales

GRADO: Grado en Ingenieria en Tecnologias Industriales

CURSO: 4

CUATRIMESTRE: 2

La asignatura tiene 29 sesiones que se distribuyen a lo largo de 14 semanas. Las sesiones complementarias pueden situarse en cualquiera de ellas.
Semanalmente el alumnos tendrd dos sesiones, excepto en un caso que serdn tres.

PLANIFICACION SEMANAL DE LA ASIGNATURA

GRUPO Indicar . TRABAJO SEMANAL DEL ALUMNO
(marcar X) S—- Indicar
m 9 distinto de ::/ :lnc;
;g, 2 DESCRIPCION DEL CONTENIDO DE LA SESION aula (aula Lo
o sesion con
> g . a
s informatica, 2
aud::;\:;ual, profesores HORAS
. . a HORAS TRABAJO
RANDE | PEQUEN DESCRIPCION
G QUENO SCRIPCIO PRESENCIALES (Max. 7h
semana)
1 1 Presentacion de la asignatura Apertura del proceso de creacion de grupos de 166
X laboratorio. Presentacion de los proyectos !
Introduccion al microprocesador a emplear y su plataforma de
1 2 | desarrollo Se estudiara el microprocesador a emplear en las 1,66
X practicas y el software de desarrollo
Comprension de la organizacion de una aplicacion en
2 3 | Estructura de una aplicacién empotrada en tiempo real tiempo real. Manejo de conversores A/D y D/A y manejo 1,66
X de eventos asincronos.
Ejemplo de creacidn de un programa en C en la plataforma. ) -
Ejemplo en el aula empleando un PC de la edicion,
2 4 | programa prototipo desarrollo y compilacion de un programa. Elaboracion 1,66
X del programa prototipo
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Se estudiaran los métodos de conexion y acceso a

3 5 | Sistemas de conversién A/Dy D/A dispositivos conversores analdgico digital con un 1,66
microprocesador
3 6 Ejercicio practico: Edicion y compilacion del programa prototipo Descarga de la heramienta de desarrollo y edicion y 25
compilacion del programa prototipo ’
Se studiara la implementacién con un microprocesador
4 7 de un modulador PWM y PDM y sus circuitos de interfaz 1,66
Tecnicas de control mediante Modulacion PWM y PDM para control de cargas de potencia
a4 8 Ejercicio Practico: Elaboracién y depuracién de un programa de Se elaborara un programa en lenguaje C para el 25
gestidn de conversor A/D y D/A mediante interrupciones aprendizaje de la gestion de un A/Dy D/A ’
Se analizara un control Pl implementado de forma
5 9 discreta en un microprocesador y su ejecucion en 1,66
Estudio de un sistema de control digital directo tiempo real
5 10 Ejercicio Practico: Programacién de un modulador PWM usando el Se realizara la implementacién con un microprocesador 25
sistema de desarrollo de un modulador PWM !
6 11 Proyectos | Explicacion de los proyectos | 1,66
6 12 1,66
7 13 Proyectos Il Explicacion de los proyectos Il 1,66
7 14 Ejercicio practico: Simulacion de un sistema de control Elaboracion de un modelo de conducta de un sistema 166
de control ’
8 15 | Eleccion de proyecto. Planificacion tutorizada del trabajo. Decision sobre el proyecto a realizar 1,66
Realizacion del proyecto. Elaboracion del programa minimo.
8 16 | Dpisefio hardware del sistema minimo. 2,5
9 17 0
Pruebas de integracion hardware-software del sistema minimo.
9 |18 & 2,5
10 | 19 0
Evaluacion del proyecto minimo. Disefio Hardware y software de
10 | 20 | las ampliaciones al proyecto minimo. 2,5
Clase de revision de dificultades
11 | 21 1,66
Realizacion de las ampliaciones al proyecto minimo
11 | 22 P proy 2,5
12 | 23 0
12 24 | Realizacion de las ampliaciones al proyecto minimo 2,5
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Estructura y Elaboracion de la memoria del trabajo de la 7
13 | 25 ) 1,66
asignatura X
13 26 | Realizacion de las ampliaciones al proyecto minimo X X 2,5
7
14 | 27 0
14 | 28 2,5 °
Realizacion de las ampliaciones al proyecto minimo X X ’
29 0
Subtotal 1 48,33 58
Total 1 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 1-14) 112,33
15 Recuperaciones, tutorias, entrega de trabajos, etc
16
17 Preparacién de evaluacion y evaluacion 3
Examen de Laboratorio
18 X 25
Subtotal 2 3
Total 2 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 15-18) 28
TOTAL (Total 1 + Total 2. Mdximo 180 horas) 140
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