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[DENOMINACION ASIGNATURA: Robética Industrial

IGRADO: INGENIERIA TEGNOLOGIAS INDUSTRIALES

[CUATRIMESTRE: 2

Hojal

|CuRso: 4

La asignatura tiene 29 sesiones que se distribuyen a lo largo de 14 semanas. Los laboratorios pueden situarse en cualquiera de ellas.
Semanalmente el alumnos tendra dos sesiones, excepto en un caso que seran tres.

PLANIFICACION SEMANAL DE LA ASIGNATURA

[SEMANA |SESION DESCRIPCION DEL CONTENIDO DE LA SESION ‘GRUPO ( "TRABAJO SEMANAL DEL ALUMNO
|GRANDE [PEQUENI [DESCRIPCION HORAS Pi TRABA|
IPresentacion y criterios :
Presentacién de la asignatura: Introduccion a la asignati
1. Metodologia a emplear Se informa al alumno de que se trataré en la asignatura, qué relacién tiene con otras asignaturag
2. Conceptos basicos Breve intro a los contenidos del curso.
1 1 |3. Aspectos éticos X NO _|Consultar ias a pag asignatura y webs 1,66 3
Intr i6 ici Definic|
Evolucién histérica (generaciones)
Mercado de la robética y tendencias.
1 2 |- Robética Industrial vs Robética de servicios X NO _|Estudio pequefias cuestiones 1,66
Morfologia | (Defs., estructura, transmisiones|
Estructura
IConfiguraciones basicas
Sub-sistema mecanico
2 3 terminales X NO _|Estudio teoria/pre pequefias cuestiones 1,66 3
Problemas Morfologia |
2 4 i i6n de ejercicios propue: sobre es| X NO |Realizacién de ejercicios Consulta de catélogos y web de fabricantes de RI. 1,66 2|
Morfologia Il (mecatrénica)
1. Accionadores
2. Sensores de posicion y velocidad
3. Sensores de sincronismo, puesta a cero y
finales de carrera.
4. Sensores externos y de seguridad
3 5 X NO _|Realizacién de ejercicios Revisién de conceptos sobre de un_robot ind 1,66 5|
Problemas Morfologia Il
3 6 |R i i6n de ejercicios de ele: de actui X NO |Realizacién de ejercicios Aplicacién de conceptos sobre Actuadores y sensores interr 1,66
4 7 |Programacién de RI X NO | Preparar problemas 1,66 3|
4 8 |Introduccién a RAPID X NO _|Estudio teoria/preparar pequefias cuestiones 1,66
5 9 |pr RAPID | X NO | Preparar préctica 1,66 5|
5 10 |Pr RAPID II X NO |Estudio pequenas cuestiones 1,66
6 11 Primer Parcial* X X SI |Preparar préctica 1,66 5|
6 12 |Her i [ ati X INO  |Estudio teoria/preparar pequefas cuestiones 1,66 0|
7 13 |SDCs y Ci ati recta X [Preparar practica 1,66 5|
7 14 |Pr Ci atica Directa | X Lab  |SI |Estudio teoria/pre pequefias cuestiones 1,66
8 15 |Cinematica inversa X NO _|Preparar practica y problemas 1,66 7|
8 16 |Cinematica Diferencial X LLab Sl |Repaso teoria para prueba de evaluacion 1,66
9 17 _|Pr Ci atica Directa Il X NO _|Preparar practica 1,66 5|
9 18 |Control Ci atico y trayectorias X lLab Sl |Estudio pequefias cuestiones 1,66
10 19 [Pr Ci atica Inversa X NO | Preparar prueba evaluacién practicas 1,66 5|
10 20 |[Pr Ci atica Diferencial y trayector| X Lab S| |Estudio teoria/prey pequefias cuestiones 1,66
11 21 [Criterios y seguridad X NO |Preparar problema: 1,66 3|
11 22 |Arquitecturas de control X NO _|Estudio teoria/preparar pequefias cuestiones 1,66 0|
12 23 [Ejercicios de arquitecturas de control X NO _|Preparar problemas 1,66
12 24 Examen |l Parcial** X NO _|Estudio teoria/preparar pequefias cuestiones 1,66
13 25 RESERVA tutorias Trabajo X NO | Preparar trabajo 1,66 5|
13 26 RESERVA tutorias Trabajo X NO | Preparar trabajo 1,66
14 27 RESERVA tutorias Trabajo X NO | Preparar trabajo y prueba evaluacién. 1,66 5|
14 28 RESERVA tutorias Trabajo X NO | Preparar trabajo 1,66
29 Entrega trabajo simulacién** X NO 1,66
1 48,14 61
[Total 1 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 1-14) 109,14
15 [Recuperaciones, tutorfas, entrega de trabajos, etc 2 2
16 ion de ony i6 2] 12
17 Practicas en Aula informatica (2 sesiones ) y laboratorio (1.0B06) (2 sesioens) [ 16
18 [ [ [ [ 2 12) 30|
[Total 2 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 15-18) 42|
[TOTAL (Total 1 + Total 2. Maximo 180 horas) | 151,14
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