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Presentacion de la asignatura
1 1 | Introduccidn a los robots madviles. Sistemas de Lectura previa de los temas de clase. 2 2
locomocion. Sistemas de representacion del entorno. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
Navegacidén geométrica. Mapas geométricos.
2 2 | Localizacién y relocalizacion de robots moviles. Lectura previa de los temas de clase. 2 2
SLAM. No Estudio de los conceptos vistos en clase.
3 3 | Practica: Algoritmos de programacion. No Repaso de programacion. 2 2
Navegacidn Topoldgica de robots méviles. Mapas
4 4 | topoldgicos. Generacidon de mapas topoldgicos. Lectura previa de los temas de clase. 2 2
Navegacion. Localizacién y relocalizacion. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
5 5 Navegacidén Semantica. Modelado Semantico. Lectura previa de los temas de clase. 5 5
Planificacion e inferencia semantica. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
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Navegacién en entorno de exteriores. Modelado del

6 6 |terreno. Zonas cruzables y no cruzables. Planificacién Lectura previa de los temas de clase. 2 2
en entorno de exteriores. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
7 7 Hardware de robots mdviles. Elementos Lectura previa de los temas de clase. 5 5
constructivos de un robot movil. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
3 3 Practica: Hardware de robots méviles. Elementos Lectura previa de los temas de clase. 5 )
constructivos de un robot movil. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
9 9 Lectura previa de los temas de clase. ) )
Software de Robots Mdviles X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
10 | 10 | Préctica con Software de Robots Méviles X No Preparacion de los contenidos de la practica. 2
11 | 11 | préctica con Software de Robots Méviles X No Preparacion de los contenidos de la practica. 2 2
12 | 12 | Préctica con Software de Robots Méviles X No Preparacion de los contenidos de la practica. 2 2
13 | 13 | presentacién de trabajos. X No Preparacion de la presentacion del trabajo 2 30
14 | 14 | presentacién de trabajos. X No Preparacion de la presentacién del trabajo 2 30
Subtotal 1 28 94
Total 1 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 1-14) 112
15 Recuperaciones, tutorias, entrega de trabajos, etc. 10
16
17 Preparacién de evaluacién y evaluacion 4 24
18
Subtotal 2 4 24
Total 2 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 15-18) 38
TOTAL (Total 1 + Total 2. Mdximo 90 horas) 150
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