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Indicar espacio TRABAJO DEL ALUMNO DURANTE LA SEMANA
< ; ) GRUPO Necesario distinto
2 \% DESCRIPCION DEL CONTENIDO DE LA SESION (marcar X) aula (aula
s N (En su caso, incluir las recuperaciones, tutorias, entrega de informatica,
o 7 trabajos, etc) audiovisual, etc..) DESCRIPCION HORAS HORAS TRABAJO
1 2 PRESENCIALES Semana Maximo
7H
1 1 1. Introduccion. X
2. Tipologia de aplicaciones: obra civil y edificacion.
3. Clasificaciéon de los robots en la construccion
2 2 4. Aplicaciones en obra civil X

4.1 Robots para movimiento de tierras

4.2 Robots para construccion de carretas

4.3 Robots de mantenimiento de infraestructuras
4.4 Robots para obra maritima y submarina

3 3 5. Aplicaciones en edificacién X
5.1 Construccion de estructuras

5.2 Acabado interior

5.3 Limpieza y mantenimiento de fachadas
5.4 Construccion modular

4 4 6. Las TICs en la construccion X
6.1 Diseno

6.2 Planificacion

6.3 BIM

6.4 Lean construccién
5 5 7. Robdtica en la mineria X
7.1 Procesos
7.2 Inspeccion
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7.3 Rescate
7.4 Tipos de robots

Practicas y visita al laboratorio de robética X

construccion de la UC3M

Laboratorio de
robotica de la
construccion de
la UC3M

Aplicaciones 1: Revisién de diferentes robots X

humanoides, diferentes arquitecturas hardware y
software

Aplicaciones 2: DRC, aplicaciones de manipulacidny X
locomocidn
TOTAL HORAS 76h
(16h clase +
60h trabajo
personal y
tutorias)




