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1 1 1. Presentacion de la asignatura e Introduccion 2 4
1.2. Evolucion historica.
1.3  Mercado de Robots Industriales
1.4 Estadisticas tendencias
2 2 2 Morfologia. 2 7
2.1 Estructurasy configuraciones basicas
2.2 Sub-sistemas mecanico
2.3 Sub-sistemas de accionamiento y transmisiones
2.4 Sensores
2.5 Elementos terminales
3 3 3 Programacion de robots Aula informatica 2 7
3.1 Clasificacion y Métodos de programacion.
3.2 Lenguajes comerciales para robots.
3.3 Sistemas de coordenadas y referencias
espaciales.
4 4 Prdctica LAB I: Robots ABB y KUKA, manejo bdsico X Laboratorio 2 7
Familiarizacion con el controlador robotica Industrial
1.0B06
5 5 Prdctica LAB II: Introduccion a los simuladores X Aula informatica 2 7
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Prdctica LAB Ill: Robots ABB y KUKA. Programacion Laboratorio 2 7
por guiado y ejecucion de programas MAN/AUTO robotica
Industrial 1.0B06
Prdctica LAB IV: Introduccion a los simuladores X Aula informatica 2 7
y RobotSTUDIO II. Modelado de herramientas con
Smart components y mecanismos
7. Criterios de implantacidon de instalaciones industriales. | X 2 7
7.1 Aspectos de disefio de células de fabricacidn flexible
robdtizadas y tendencias.
7.2 Seguridad en instalaciones industriales
Examen, presentacion de trabajos X 2 7
TOTAL HORAS 16 48h

(16h clase + 32h
trabajo personal
y tutorias)




