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Presentacion de la asignatura
1 1 | Introduccidn a los sistemas de produccién y Lectura previa de los temas de clase. 1,66 2
fabricacion. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
Tema 1: Mdquinas automatizadas. Sistemas
2 2 |robotizados y células flexibles de fabricacion.: Plantas Lectura previa de los temas de clase. 1,66 2
de proceso. X No Estudio de los conceptos vistos en clase.
3 3 Tema 2: Gestion de recursos: Recursos materiales y Lectura previa de los temas de clase. 166 5
flujo de informacion. X No Estudio de los conceptos vistos en clase. !
4 4 Casos Practicos: Plantas de Proceso, plantas de Lectura previa de los casos practicos. 166 5
mecanizado y montaje. X No !
5 5 Tema 3: Autdmatas Programables I: Lenguaje de Lectura previa de los temas de clase. 166 )
contactos. Diagrama Secuencial Funcional. X No Estudio de los conceptos vistos en clase. !
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6 6 Configuracidn y manejo de entorno de programacion. Lectura previa de los temas de clase. 166 )
Propuesta de trabajo. Aulainf. | No Preparacién de propuesta de trabajo. !

7 7 Tema 4: Autdmatas Programables II: Lenguaje Literal Lectura previa del caso Il 166 5
Estructurado. Variables analdgicas. Bloques funcion. No Preparacion de caso practico. !

8 3 Tema 5: Comunicaciones Industriales. Configuracion Lectura previa de los temas de clase. 166 5
de autdmatas en redes industriales. No Estudio de los conceptos vistos en clase !
Tema 6: Introduccion a la robdtica industrial. Lectura previa de los temas de clase.

9 9 , . . 1,66 2
Morfologia de robots. No Estudio de los conceptos vistos en clase

10 |10 Lectura previa de los temas de clase. 166 )
Tema 7: Programacion de robots |. No Estudio de los conceptos vistos en clase ’
Programacion de robots Il. Configuracién entorno de Lectura previa de los temas de clase.

11 |11 . . . L. . 1,66 2
programacion. Propuesta de trabajo. Aulainf. | No Preparacidn de propuesta de trabajo.
Tema 8: Criterios de implantacién y seguridad en Lectura previa de los temas de clase.

12 | 12 . . . . 1,66 2
robots industriales. No Estudio de los conceptos vistos en clase

5 | 13 | Laboratorio | Lab. No Preparacién de la préctica. 1,66

10 | 14 | Laboratorio Il Lab. No Preparacién de la practica. 1,66 4

Subtotal 1 23,33 30
Total 1 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 1-14) 53,33

15 Recuperaciones, tutorias, entrega de trabajos, etc. 15

16

17 Preparacién de evaluacion y evaluacion 1,66 20

18

Subtotal 2 1,66 20
Total 2 (Horas presenciales y de trabajo del alumno entre las semanas 15-18) 36,66
TOTAL (Total 1 + Total 2. Mdximo 90 horas) 90
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