
Planificación	semanal:	

	

El	programa	se		descompone	semanalmente	del	siguiente	modo:	

S1.	Tema	1.	Sistemas	de	cirugía	robotizada.	

S2-S3.	Tema	2.Prótesis	y	ortesis	de	miembros	superiores.	

S4-S5.	Tema	3.	Prótesis	y	ortesis	de	miembros	inferiores.	

S6-S7.	Tema	4.	Exoesqueletos.		

S6-S8.	Tema	5.	Estrategias	de	control.	

S9.	Tema	6.	Actuadores	y	sensores	usados	en	prótesis,	ortesis	y	exoesqueletos.	

S10-S11-S12.	Tema	7.	Sistemas	basados	en	interfases	cerebrales.		

S13.	Tema	8.	Sistemas	de	ayuda	a	cirugía.	

	


