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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)
Célculo y Ampliacion de matematicas

OBJETIVOS
1. Conocer el control automético y la ingenieria de control y su aplicacién a la robética.
2. Adquisicion de la capacidad para disefiar sistemas de control.
3. Adquisicion del conocimiento y comprension de los métodos de control.
4. Adquisicion del conocimiento y comprension de las principales herramientas matematicas

empleadas para la identificacién y modelado de sistemas y capacidad para aplicarlas.
5. Comprensién del funcionamiento de los sistemas de control en bucle cerrado.

6. Adquisicion de las competencias técnicas y de laboratorio.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1. Introduccion
2. Modelado de sistemas
Transformada de Laplace
Modelos matematicos
Linealizacion
Funcion de transferencia
i. Diagrama de Bloques
ii. Formula de Mason
3. Andlisis temporal de sistemas
a. Introduccion al analisis temporal.
i. Sistemas de ler orden
ii. Sistemas de 2° orden
b. Sistemas equivalentes de orden reducidos.
C. Analisis de estabilidad: Criterio de Routh- Hurwitz
4. Introduccion a los sistemas de control. Errores en sistemas realimentados
a. Bucle de control
b. Errores y tipo de sistemas
C. Sensibilidad a las perturbaciones
5. Andlisis temporal de sistemas realimentados. Lugar de las raices
a. Lugar de las raices
b. Lugar Inverso de las raices
C. Contorno de las raices
6. Reguladores PID en dominio temporal.
a.  Acciones de control PID
b. Disefio temporal de PIDs mediante el lugar de las raices
C. Ajuste empirico de PID. Métodos de Ziegler -Nichols
7. Analisis frecuencial de sistemas
a. Respuesta en frecuencia de un sistema
b. Diagramas de Bode
8. Andlisis frecuencial de sistemas realimentados
a. Criterio de Nyquist.
b. Estabilidad relativa: margen de ganancia y margen de fase.
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9. Disefio frecuencial de reguladores PID

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS

- Clases magistrales, clases de resolucion de dudas en grupos agregados, tutorias individuales y trabajo personal del
alumno; orientados a la adquisicion de conocimientos teoricos (3 créditos ECTS).

- Practicas de laboratorio y clases de problemas en grupos reducidos, tutorias individuales y trabajo personal del
alumno; orientados a la adquisicion de habilidades practicas relacionadas con el programa de la asignatura (3 créditos
ECTS).

SISTEMA DE EVALUACION
La evaluacion continua consistira en:

* Practicas obligatorias: 10%
* 2 examenes parciales: 20% cada uno

El examen final valdra un 50% y tendra ejercicios practicos y cuestiones teéricas o tedrico-practicas
sobre cualquier contenido de la asignatura. Se exigira una nota minima de 4 en el examen final para
aprobar la asignatura.

Peso porcentual del Examen Final: 50
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 50

BIBLIOGRAFIA BASICA
- DiStefano et al Feedback and Control Systems , McGrawHill , 1990

- J. Wilkie, M. Johnson and R. Katebi Control engineering: an introductory course, Palgrave Macmillan, 2002

- NISE, N. S Control Systems Engineering, Wiley, 2011
- OGATA, K Modern Control Engineering, Prentice-Hall, 2010
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