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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)

Robodtica Industrial
Sistemas Operativos de Robots
Procesamiento de Imagenes por Computador

OBJETIVOS

El objetivo de la asignatura es la adquisicién de nuevos conceptos avanzados de robética industrial. La asignatura
trata al robot industrial desde el punto de vista integrado, es decir, no como maquina aislada sino como parte
relevante de un sistema de produccion. De esta manera, se estudian los métodos de programacion y control para el
disefio de aplicaciones avanzadas.

El alumno adquirird los conocimientos necesarios para disefiar y programar aplicaciones avanzadas con robots
industriales, robots colaborativos, y sistemas de percepcion. También aprendera a utilizar los recursos necesarios
para la integracion de los sistemas robéticos dentro de una célula de produccion.

Cada parte del contenido teorico de la asignatura se desarrolla también de forma practica, aplicando los métodos y
conceptos expuestos mediante el uso de simuladores de entornos robotizados y la programacion de robots
industriales reales

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1. Introduccién.
1.1. El robot industrial y la célula de fabricacion flexible
1.2. Aplicaciones avanzadas

2. Programacién avanzada de robots industriales
2.1. Programacién avanzada de movimientos
2.2. Programacion de funciones avanzadas

3. Control de tareas para aplicaciones avanzadas
3.1. Métodos avanzados de control de tareas

3.2. Control por vision

3.3. Control por fuerza

4. Conceptos avanzados de seguridad
4.1. Interaccién Humano-Robot Segura
4.2. Normativa, definiciones y aplicaciones
4.3. Evaluacion de riesgos

5. Aplicacién practica de los métodos de control avanzados
5.1. Disefio y simulacidn de aplicaciones avanzadas
5.2. Desarrollo de Interfaces Humano-Maquina

6. Integracion de sistemas para aplicaciones avanzados
6.1. Deteccion de objetos

6.2. Tecnologias de comunicacién

6.3. Sincronizacion de procesos

7. Puesta en marcha de aplicaciones industriales avanzadas

8. Robots cooperativos
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8.1. El robot cooperativo
8.2. Dispositivos
8.3. Estudio y especificacion de aplicaciones

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS

- Sesiones magistrales orientadas a la adquisicion de conocimientos teéricos de robdtica industrial avanzada.
Sesiones de tutorias en grupo o individuales estan orientadas a la aclaracidn de conceptos avanzados especificos

- Trabajo personal del alumno para preparacion de sesiones practicas, realizacion de trabajos practicos y resolucion
de problemas

- Sesiones précticas de aplicacion de los conocimientos teéricos adquiridos mediante el disefio y programacién de
aplicaciones robotizadas en entornos de simulacion y entornos reales en laboratorio

SISTEMA DE EVALUACION

La evaluacién de esta asignatura sigue el modelo de evaluacion continua, donde se valorara la asistenciay la
resolucion de los ejercicios propuestos.

Peso porcentual del Examen Final: 0
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 100
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