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OBJETIVOS
Los Sistemas Inteligentes de Transporte tratan de mejorar la seguridad, eficiencia y confort del transporte,
incrementando la funcionalidad de los coches y las carreteras usando las tecnologias de la informacién. Para lograr
esto se estd trabajando en varios niveles: aplicaciones en los vehiculos, en la infraestructura viaria y comunicaciones
entre los vehiculos y entre cada uno de ellos con la infraestructura y los usuarios.
Los vehiculos son un elemento central al constituir el medio de locomocion mas utilizado. En la asignatura se
presentaran las principales tecnologias que se estan aplicando en los llamados Vehiculos Autébnomos, asi como los
Sistemas de Ayuda a la Conduccién mas importantes que se estan desarrollando en la actualidad.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1. Introduccién

1.1 Los vehiculos del futuro y los Sistemas Inteligentes de Transporte.
1.2 Desarrollo histérico.

2. Sensores de los Vehiculos Inteligentes.

2.3 Sistemas de Posicionamiento Global (GPS).

2.4 Sensores de distancia: laseres y radares.

2.5 Vision por Computador.

3. Sistemas de ayuda a la conduccién.

3.1 Sistema de Alerta ante el Alejamiento Involuntario del Carril.
3.2 Sistema de Reconocimiento de Sefiales de Trafico.

3.3 Sistema de Deteccion de Peatones.

3.4 Sistema de Control de Velocidad Variable.

3.5 Sistema de Control del Conductor.

4. Vehiculos Autbnomos

4.1 Contexto

4.2 Historia

4.3 Nacimiento del Coche Auténomo

4.4 Vehiculos Actuales

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS

El curso incluye una visita al Laboratorio de Sistemas Inteligentes para ver las diferentes plataformas de investigacion
disponibles.

SISTEMA DE EVALUACION
La evaluacién del alumno se realizara sobre los diversos trabajos que se les propondran sobre los temas tratados en

el curso, asi como por su participacién activa en las clases.

En la convocatoria Extraordinaria, la evaluacién se basara en un examen escrito.

Peso porcentual del Examen Final: 0
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 100

BIBLIOGRAFIA BASICA
- Joseph M. Sussman. Perspectives on intelligent transportation systems (ITS)., Springer.

- Ljubo Vlacic Intelligent vehicle technologies: theory and applications, Butterworth-Heinemann.
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- Richard Bishop Intelligent vehicle technology and trends., Artech House.

- Yilin Zhao Vehicle location and navigation systems., Artech House.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTARIA
- Alberto Broggi Automatic vehicle guidance: the experience of the ARGO autonomous vehicle, World Scientific.
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