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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)
Conocimientos en Automatizacion Industrial y Sistemas de Produccién y Automatizaciéon

OBJETIVOS
Capacidad para disefiar y proyectar sistemas de produccion automatizados y control avanzado de procesos.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1. Sistemas de Produccién Automatizados
1.1 Sistemas de Produccion. Automatizacién Industrial.
1.2 Maquinas Automatizadas. Sistemas Robotizados.
1.3 Sistemas Flexibles de Automatizacion.
1.4 Gestidn de Recursos de Produccion

2 Autématas Programables |: Modelado y lenguaje de contactos.
2.1 Modelado de sistemas de eventos discretos
2.2 Programacion de Automatas
2.3 Lenguaje de Contactos
2.4 Diagrama secuencial funcional.
3 Autdématas Programables Il: Lenguajes literales
3.1 Lenguaje literal estructurado
3.2 Lista de instrucciones
4 Autématas Programables Ill: Entradas y Salidas Analégicas y Bloques Funcién. Comunicaciones.
4.1 Entradas y salidas analdgicas
4.2 Direccionamiento indexado.
4.3 Bloques funcion: regulador PID.
4.4 Comunicaciones Industriales. Configuraciones.

5 Robodtica I: Robots Industriales en los Sistemas de Produccion
5.1 Antecedentes y definiciones
5.2 Componentes de un robot industrial
5.3 Seguridad en los robots industriales
5.4 Aplicaciones de un robot industrial

6 Robdtica Il: Herramientas de célculo cinemético.
6.1 Representacion de la localizacion
6.2 Matrices de transformacién homogénea
6.3 Aplicacion de los Cuaternios
6.4 Relaciones entre métodos

7 Robdtica lll: Lenguaje de programacion Rapid
7.1 Estructura de datos
7.2 Instrucciones de movimiento
7.3 Otras instrucciones

8 Robdtica IV: Introduccién a la simulacion en robética
8.1 Herramientas de Simulacion
8.2 Introducciéon a RobotStudio
8.3 Simulacién con RobotStudio
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ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS
Las actividades formativas incluiran:
* Clases teodricas. Exposiciones magistrales. (1,3 ECTS)
* Clases de problemas. Ejercicios en aula para la comprension del temario. (0,65 ECTS)
* Practicas. (0,55 ECTS)
* Tutorias para preparacion de trabajos. (0,5 ECTS)

Las metodologias docentes desarrolladas en dichas actividades incluiran:

- Clases magistrales, donde se presentaran los conocimientos que los alumnos deben adquirir. Para facilitar su
desarrollo los alumnos recibiran las notas de clase y tendran textos basicos de referencia que les facilite seguir las
clases y desarrollar el trabajo posterior.

- Resolucién de ejercicios por parte del alumno que le servira de autoevaluacién y para adquirir las capacidades
necesarias.

- Practicas de laboratorio, donde el alumno verifique experimentalmente los conceptos y resultados tedricos vistos en
clase.

- Realizacion de un trabajo en grupo de automatizacién que consistira en elaborar un proyecto en el que se debe
disefiar, resolver y programar un proceso de automatizacion.

- Realizacion de un trabajo individual de robética que consistira en resolver una aplicacion practica de robotica
industrial.

SISTEMA DE EVALUACION
Evaluacion Continua: 40% Consistira en:
- Trabajo Autdbmata: 30%
- Trabajo Robotica: 10%
Examen final: 60%

El examen se divide en dos partes. Se requiere un minimo de 3 puntos sobre 10 para aprobar cada parte. Se requiere
un minimo de 4 puntos sobre 10 para aprobar el examen completo.

Peso porcentual del Examen Final: 60
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 40
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