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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)

Se espera que los estudiantes tengan conocimientos de programacion estructurada y de programacion orientada a
objetos.

En las préacticas se utilizara el lenguaje C++. Si no conoces este lenguaje pero tienes ganas de aprender, te
proporcionaremos material para formarte.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1. Introduccién a la roboética
2. Percepcién en robdtica

3. Actuacion en roboética

4. Navegacién

5. Toma de decisiones

6. Interaccién humano-robot

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS
Clase tedrica
Clases practicas
Clases tebrico practicas
Tutorias
Trabajo en grupo
Trabajo individual del estudiante
Examen final

SISTEMA DE EVALUACION

Evaluacion continua: 40%
- sesiones practicas: 30% (minimo un 5 sobre 10)
- presentacion de aplicacion: 10%

Examen final: 60% (minimo un 5 sobre 10)
Examen extraordinario: 100% con todo el contenido (incluyendo contenido de las sesiones practicas)

Peso porcentual del Examen Final: 60
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 40
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2011

- Siciliano, B.; Khatib, O. Springer Handbook of Robotics (2nd ed.), Springer, 2016
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RECURSOS ELECTRONICOS BASICOS
- Cyberbotics . Documentation of Webots: https://cyberbotics.com/doc/guide/index
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