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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)
Tener conocimiento de robética industrial basica.

OBJETIVOS

El objetivo de la asignatura es dotar a lo alumnos de conocimientos sobre la robotica médica y asistencial. En el
apartado de robdtica médica se estudiaran los robots quirdrgicos, los de exploracion del cuerpo, los de medicina
radioldgica, los de entrenamiento médico y los ciclo completo de automatizacion de todo el los procesos médico,
desde la identificacion de la patalogia hasta la recuperacidn. Especial atencion se hara a la rehabilitacion robdtica,
tanto fisica como cognitiva: exoesqueletos, test de destreza, bancos de tareas, serious games, etc.

La parte de robots de asistencia, se centrara en la asistencia a personas con necesidades especiales (tercera edad,
patalogias congénitas o adquiridas, otro tipo de ayuda). La robotizacién se centrara en la aplicacion a las tares de
DLA (Daily Life Aactivities): aseo personal, alimentaciéon, manipulacién de objetos, etc. Las tecnologias que se
ensefiardn seran multiples: robots méviles, manipuladores moviles, robots escaladores, sistemas de soporte de
miembros, sistemas sensoriales, planificacion de movimientos y toma de decision, etc. Las ensefianzas se centraran
al aprendizaje a nivel de usuario final.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1. Introduccién a la robética médica y asistencial
2. Robética médica:

2.1 Robots quirargicos

2.2 Robots de exploracién del cuerpo humano
2.3 Robots de radioterapia

2.4 Robots de entrenamiento médico

3. Robética de rehabiliyaci'n

3.1 Exoesqueletos

3.2 Tests de destreza

3.3 Serious games

4. Robots asistenciales

4.1 DLAs y su entorno

4.2 Plataformas de robots asistenciales

4.4 Control del sistema sensorial

4.5 Sistemas de toma de decision

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS
Las actividades se dividiran de la siguiente manera:

- Clases teobricas en aula
- Clases practicas en aula
- Clases de laboratorio

Ademas, los alumnos tendran que hacer y presentar un trabajo relacionado con los contenidos de la asignatura.

Los horarios de las tutorias seran publico.
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SISTEMA DE EVALUACION

El sistema de evaluacion sera:

- 20% por asistencia a clase (con un 80% minimo)
- 40% trabajo de clase

- 40% examen

Peso porcentual del Examen Final: 40
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 60

BIBLIOGRAFIA BASICA
- Varios Proceedings IEEE/RSJ, IEEE, Varios

RECURSOS ELECTRONICOS BASICOS
- Carlos Balaguer . Robotica médica y asistencial: http://Aula Global UC3M
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