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OBJETIVOS
Al terminar con éxito esta asignatura, los estudiantes seran capaces de:
1. Tener conocimiento y comprension de los fundamentos de automatismos y métodos de control.
2. Tener conciencia del contexto multidisciplinar de la ingenieria industrial.
3. Tener capacidad de aplicar su conocimiento y comprension para identificar, formular y resolver
problemas de automatizacién industrial utilizando métodos establecidos.
4. Tener capacidad de disefiar y realizar experimentos de automatizacion industrial, interpretar los
datos y sacar conclusiones.
5. Tener competencias técnicas y de laboratorio en automatizacién industrial.
6. La capacidad de seleccionar y utilizar equipos, herramientas y métodos adecuados para

resolver problemas de automatizacion industrial.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA
1. Presentacion e introduccion de la asignatura.

a. Definicién del concepto de automatizacion industrial
b. Introduccion histérica
c. Distincion de sistemas de eventos discretos frente a continuos.

2. Modelado de sistemas de eventos discretos: Diagramas de estado y SFC.

a. Repaso de conceptos basicos de algebra de Boole

b. Definicion de sistemas secuenciales. Concepto de estados

C. Modelado con representaciones gréficas de sistemas secuenciales.

d. Modelado con Diagramas de Estado. Se realizan sesiones de problemas

e. Modelado con Redes de Petri. Conceptos basicos.

f. Modelado con Diagrama Funcional Secuencial (SFC). Se realizan sesiones de problemas.
3. Introduccién a las tecnologias utilizadas en la automatizacién: automatas programables o PLCs
y su arquitectura hardware.

4. Lenguajes de programacion de autbmatas:

a. Lenguaje de contacto. Se realizan sesiones de problemas para programar con LD a partir de un
modelo en Diagrama de Estados

b. Programacion con Diagrama funcional secuencial (SFC) y LD. Se realizan sesiones de
problemas.

5. Introduccion a actuadores:

a. Conceptos basicos de motores eléctricos

b. Conceptos bésicos de Actuadores hidraulicos, y

C. Conceptos basicos de Neumatica.

6. Introduccion a sensores

a. Caracteristicas y clasificacion.

b. Descripcién de sensores segun magnitud a medir
7. Introduccién a las comunicaciones industriales: buses de campo.

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS

- Clases magistrales, clases de resolucién de dudas en grupos agregados, tutorias individuales y
trabajo personal del alumno; orientados a la adquisicién de conocimientos teéricos (2.5 créditos ECTS).
- Practicas de laboratorio y clases de problemas en grupos reducidos, tutorias individuales y
trabajo personal del alumno; orientados a la adquisicién de habilidades practicas relacionadas con el
programa de la asignatura (3.5 créditos ECTS).
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SISTEMA DE EVALUACION

La evaluacién continua consistira en dos pruebas:

- La primera prueba consistird en la realizacién de un examen de modelado de sistemas de
eventos discretos con Diagramas de Estado y/o con Diagramas Funcionales.

- Lasegunda prueba serd un examen practico de programaciéon de un autémata que los alumnos
resolveran individualmente. Se exige la asistencia obligatoria a un 80% de las sesiones de laboratorio y
clases en Aula Informatica para poder realizar esta prueba.

El examen final tendr& ejercicios practicos de modelado y programacién y cuestiones tedricas o tedrico-
practicas sobre cualquier contenido de la asignatura. Se exigira una nota minima de 3 en el examen
final para aprobar la asignatura.

Peso porcentual del Examen Final: 50
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 50
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