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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)

Se recomienda antes de haber cursado la asignatura tener instalado Ubuntu en el ordenador personal usando una
maquina virtual.

OBJETIVOS
Conocimientos basicos de ROS, programacién y Linux.

DESCRIPCION DE CONTENIDOS: PROGRAMA

. Introduccién a ROS

. Principales mecanismos de comunicacion.
. Programacion basica de nodos.

. Paso de mensajes.

. Servicios.

. Temporizadores.

. Ejecucion distribuida
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ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGIA A UTILIZAR Y REGIMEN DE TUTORIAS
A la propias horas lectivas se suministraran tutoriales online para facilitar la realizacion de los ejercicios al alumno.

SISTEMA DE EVALUACION
La asignatura se evaluara mediante un examen final y una practica de programacion en ROS.

Peso porcentual del Examen Final: 50
Peso porcentual del resto de la evaluacion: 50
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