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REQUISITOS (ASIGNATURAS O MATERIAS CUYO CONOCIMIENTO SE PRESUPONE)

Ninguno

OBJETIVOS

Conocer el concepto de agente y sistema multiagente
Analizar los problemas para la cooperación de agentes
Analizar las necesidades de comunicación para alcanzar un comportamiento cooperativo entre agentes
Diseñar una solución distribuida a un problema determinado
Diseñar las habilidades de ejecución, comunicación y cooperación para la resolución de un problema real
Analizar diversas aproximaciones al desarrollo de sistemas multiagente
Conocer plataformas de desarrollo de sistemas multiagente

DESCRIPCIÓN DE CONTENIDOS: PROGRAMA

1.- El concepto de agente. Arquitecturas de agentes.
2.- Sistema multiagente: concepto y ejemplos
3.- Jason: la plataforma y el lenguaje
4.- Aplicaciones en el entorno Jason
5.- Técnicas de coordinación multiagente
6.- Aplicaciones de sistemas de vigilancia distribuida
7.- Desarrollo en entorno Jason de la práctica
8.- Robots Autónomos
9.- Reconocimiento de actividades
10.-  Aprendizaje en sistemas multirobots
11.- Aplicaciones a la Robocup

ACTIVIDADES FORMATIVAS, METODOLOGÍA A UTILIZAR Y RÉGIMEN DE TUTORÍAS

Clases magistrales. Para los objetivos de conocimiento y análisis y en relación con todos los temas se presentarán las
ideas fundamentales mediante clase magistral
Desarrollo de un trabajo práctico. Para el objetivo de desarrollo y en relación con uno de los temas de la asignatura el
alumno deberá desarrollar un trabajo práctico.

El desarrollo de los trabajos estará supervisado por el profesor mediante tutorías personalizadas.

SISTEMA DE EVALUACIÓN

La evaluación (convocatoria ordinaria y extraordinaria) se llevará a cabo mediante la realización de un examen de
teoría y presentación de casos prácticos. El trabajo estará orientado a temas de investigación actuales y el alumno
deberá realizar una presentación en clase del mismo o un examen de los casos.

Peso porcentual del Examen Final: 50

Peso porcentual del resto de la evaluación: 50
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